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URETIM TESISi VE
URETIM TEKNOLOJiSi

ELK motor Cerkezkdy Organize Sanayi bélgesinde, Yilmaz
Rediiktor A.S. ana hissedarlar tarafindan, Grin ailesinin
devami olarak kurulmus olup, 100.000m2 acik alan
Gzerine kurulu 40.000m2 kapali alanda IEC 71-180 gévde
araliginda elektrik motorlari Gretmektir.

ELK motor tim motor serisinde, Avrupa standartlarina
uygun olarak tasarlanmis, IE2 ve IE3 verimlilik siniflarinda
elektrik motorlar Uretip musterilerinin  kullanimina
sunmaktadir.
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IE2 ve IE3 Motorlar

ELK motor temel tasarim ve teknolojisi itibariyla IE3
verimlilik sinifini da karsilayacak sekilde tasarlandigindan;
halihazirda zorunlu olan IE2 verimlilik sinifindan IE3 verim-
lilik sinifina geciste, mekanik boyutlarin ayni kalmasi
sebebiyle, miusterilerine sorunsuz bir gecis imkani
saglamaktadir.

ELK motor Avrupa standartlarina uygun olarak Urettigi
standart motorlarla beraber musterilerine performans ve
maliyet acgisindan avantaj saglayacak 6zel motorlar da
Uretmektedir.




ELK Motorlarr:;

muhendisliginden talash imalata,
dokimden sacisleme ve

motor sarimina kadar

tum strecleriyle

Cerkezkoy'deki fabrikamizda
Uretilmektedir

Mil, gbvde ve kapaklar tam otomatik
CNC tezgahlarda, surekli kalite
kontrol denetiminde Uretilirken,
rotor ve stator paketleri otomatik
kilitlemeli laminasyon kaliplarinda
basiimaktadir.



Daha sonra rotor paketleri otomatik
enjeksiyon makinalarinda basilarak
rotor mil grubu haline getirilirken,
stator paketleri de otomatik sargi
makinalarinda sarildiktan sonra ihtiyaca
ve kullanim sahasina bagli olarak
otomatik daldirma yontemi ya da VP!
(Vacuum Pressure Impregnation )
olarak anilan yéntemle verniklenerek
montaja hazir hale getirilmektedir.
Bdylece Uretilen Grlnler her zaman
kalite ve performans acisindan en iyi
seviyelere erismektedir.

Tum bu islemler sonrasinda Urin
recetelerine uygun olarak montaj
yapilan motorlarimiz %100 son kontrol
ve test asamalarini gectikten sonra
ambalajlanarak sevkiyata hazir hale
getirilmektedir.
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TEKNIK BILGILER

Uretmekte oldugumuz standart (irtinlerimiz tiim(iyle asagida belirtilen standartlara uygun olarak tasarlanip tretilmekte ve test edilmektedir.

IEC 60034-1 Siniflama ve performans

IEC 60034-2-1 Kayip ve verim élgme metotlari

IEC 60034-5 Koruma derecesi siniflandirmasi

IEC 60034-6 Sogutma metotlari

IEC 60034-7 Yapi sekil ve montaj diizenleme sembolleri
IEC 60034-8 Terminal isaretlenmesi ve dénis yoni

IEC 60034-9 Ses seviyesi limitleri

IEC 60034-11 Sicaklik korumasi

IEC 60034-14 Vibrasyon limitleri

IEC 60034-18-1 izolasyon sistemlerinin fonksiyonel degerlendirmesi
IEC 60034-30 Verim siniflandirmasi

IEC 60038 Standart gerilimler

EN 50347 Elektrik makineleri icin boyutlar ve ¢ikis glgleri
EN 55014-1

EN 61000-3-2 } Elektromanyetik uyumluluk
EN 61000-3-3

Urtinlerimiz; katalogumuzda belirttigimiz nominal degerlerden IEC 60034-1'de izin verilen asagida belirtilen oran ya da miktarlar kadar

sapma gosterebilir.

Hiz (n)

An =120% (ns - ny), Py>1 kW
An =130% (ns-ny), Py <=1kW

Verim %(N)

AN =-15% (100- Ny), Py <= 150 kW
AN =-10% (100-Ny),Py> 150 kW

Gig faktoru ( Cos @)

Cos® =-1/6 (1- Cos @)

Kilitli rotor akimi (1)

A (In)=+20%(Iwn)

Kilitli rotor momenti (M/My)

min. (M/My) =-15% (M/My)
max. (M/My) = +25% (M /My)

Devrilme momenti (M¢/My)

(MK/MN) =-10% (MK/MN)

Eylemsizlik momenti (J) [kgm?]

A)=+10%)

Ses seviyesi (Lpa) [dB(A)]

Lpa=+3 dB (A)




TEKNIK OZELLIKLER

MEKANIK YAPI

ELK Motorlar; 71-132 gévde blyukliginde sdkulebilir ayak yapisina sahip olup, ayaklar gévdenin g tarafina baglanabilmektedir. Boylece
kullanici ayak konumunu degistirerek klemens kutusu sagda, Ustte ya da solda olan motor yapisini kolayca olusturabilmektedir. Standart
motorlarda terminal kutusu Ust konumdadir.

160 ve 180 govdeler sabit ayak yapisina sahiptir

GOVDE BUYUKLUGU 71-132

270° 90° 270°F

GOVDE BUYUKLUGU 160-180

Ayrica tim gdvde buyukliklerinde, simetrik gévde ve ayak yapisi sayesinde kasnak tarafi kapak ile arka kapak ve mil yoni degistirildiginde
C mesafesi sabit kalmaktadir. Bu sayede de klemens kutusu, kasnak tarafina yakin ya da fan tarafina yakin olarak konumlandirilabilmektedir.

AL
T H —
(o] (o] ° ° (o] (o]
E| C B B C | E
Urtinlerimizde kullanilan malzemeler asagida belirtildigi gibidir.
Govde . - Arka Klemens Kutusu _
B Govde On Kapak el e Ayaklar Fan Kapagi Fan
71 Aliminyum Aliminyum Aliminyum Aliminyum Celik Sac Celik Sac Plastik
80 Aliminyum Aliminyum Aliminyum Aliminyum Celik Sac Celik Sac Plastik
90 Aldminyum Allminyum AlGminyum Altminyum Celik Sac Celik Sac Plastik
100 Aliminyum Aliminyum Aliminyum Altminyum Celik Sac Celik Sac Plastik
112 Aliminyum Aliminyum Aliminyum Aliminyum Celik Sac Celik Sac Plastik
132 Aliminyum Aliminyum Aliminyum Aliminyum Celik Sac Celik Sac Plastik
160 Pik Dokim Pik Dokim Pik Dokim Pik Dokim Pik Dokim Celik Sac Plastik
180 Pik Dokim Pik Dokim Pik Dokam Pik Dokam Pik Dokam Celik Sac Plastik




TEKNIK BILGILER

ELEKTRIKSEL YAPI

Standart motorlarimiz F sinif (155 °C) elektriksel izolasyon sistemine sahiptir. Bununla birlikte Giriin gamimizdaki tiim motorlar B sinif sicaklik
artist limitleri icinde kalmaktadir. Boylece saglanan sicaklik sinifi emniyet marjiyla motorlarimiz beyan edilenden daha zor sartlarda
calisabilmekte ya da normal sartlarda daha uzun bir ¢alisma dmriine sahip olmaktadir.

Mdsteri istekleri dogrultusunda H sinif izolasyonlu motor Uretilebilmektedir.

ELEKTRIKSEL BAGLANTI
Gévde Buyiklugi 71-80-90 100-112-132 160-180
Kablo Giris Rakorlari M20 + M16 M25 + M25 M32 + M32

Motorlar, motor etiketinde belirtilen gerilime ve motorun bagdlanacadi sebeke gerilimine bagli olarak asagida belirtildigi gibi Yildiz ya da
G¢gen olarak baglanmalidir. Fazlar arasi 400 V gerilim degerine sahip bir sebekede 230/400V etiket degerine sahip motorlar yildiz,
400/690V etiket degerine sahip motorlar ise licgen olarak baglanmalidir. 400V sebekede 400/690V motorlara Yildiz-Ucgen yol verme de
uygulanabilir.

wi1

Vi

Y Yildiz Baglanti

w1

Vi

s ™ g !
u1 u1
w2z uz2 vz
ur v wl
T T T U1 V1 wi1
L1 L2 L3 — L1 L2 L3

A Ucgen Baglanti

MOTORLARIN 60Hz SEBEKELERDE CALISTIRILMASI

50 Hz sebeke icin Uretilen motorlarimiz 60 Hz sebekede asagida belirtilen kosullarda sorunsuz olarak ¢alistirilabilir. Motorlarin 60 Hz
degerleri, katalog da belirtilen 50Hz degerlerinin asagidaki katsayilarla ¢arpilmasiyla elde edilir. Motorun tahrik edecegi pompa fan vb.
yUkun frekanstan dolayr devir degisikligine bagli olarak motoru belirtilenden fazla yiklemeyecegdi mutlaka dikkate alinip gerekli degisiklikler

yapilmalidir.

Nso?nl;'nzal N?)?n?:al Nominal Nominal Nominal Nominal Kalkis Devrilme Kalkis
.. -~ Devir (€]ile Moment Akim Momenti Momenti Akimi
Gerilim Gerilim
230V 220V 1.193 1 0.84 0.97 0.77 0.8 0.8
400V 380V 1.193 1 0.84 0.97 0.77 0.8 0.8
400V 440V 1.20 1.16 0.97 0.98 0.87 0.9 0.9




TEKNIK OZELLIKLER

MOTORLARIN SURUCU (HIZ KONTROL CiHAZI) iLE CALISTIRILMASI
Standart ELK motorlar strlict ile calisamaya uygun olarak Uretilmektedir. Motorlarin kendi faniyla ve harici fanla galistirilmasi durumunda

yUklenebilecegi moment orani; asagidaki frekans - moment orani egrisinde gosterildigi gibidir. Genis frekans ayar araliginda calisma
durumunda mutlaka harici bagimsiz fan kullanilmadir. Striict ile motor arasindaki baglanti kablolari miimkin oldugunca kisa tutulmalidir.

Yiikleme % M/Mn e %M/My @ %M/Mn Harici Bagimsiz Fan

120

100 /—\

80 —~

60 / / \
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MOTORLARIN FARKLI ORTAM SARTLARINDA CALISTIRILMASI

Katalogumuzda belirtilen motorlarimizin performans degerleri, IEC 60034-1'de éngorildigu tizere 40°C ortam sicakhi@i icin gecerlidir.
Diger ortam sicakliklarinda motorlarimizin ¢ikis glict asagidaki tabloda verilen oranlarda degisecektir.

Ol <30°C 35°C 40°C 45°C 50°C 55°C 60 °C
Sicakligi

% Glig Degisim 105 102 100 97 93 87 82
Katsayisi




TEKNIK BILGILER

YATAKLAMA

Standart ELK motorlarinda tabloda belirtilen bilyali rulmanlar kullaniimakta olup opsiyonel NU N tip uygulamalar yapilabilmektedir.

71 620277 620277
80 620477 620477
90 620577 620577
100 6206 77 6206 77
12 6206 77 6206 77
132 6208 77 6208 77
160 630977 620977
180 631027 621027




TEKNIK OZELLIKLER

URUN TiP KODLARI

2 EL 132 M4 C FC 00 000

ilave Motor Ozellikleri
000.....999 000 : Standart Motor

Elektriksel Ozellikler
AA..ZZ Gerilim, frekans ve elektriksel donanim

Yapi Sekli / Flans Tipi

PD : Ayakli standart B3 yapi sekli
FA :B5 flansh

FC : Bl4 aflansh

FS : Ozelflansh

PA : Ayakli B5 flansli

PC : Ayakli B14 a flansli

PS : Ayakli 6zel flansli

Y0.Y9: Rediktor 6zel baglant flansi
PX : Ayakl 6n kapaksiz

XX : Ayaksiz &n kapaksiz

Z0-Z9: Ayakli yilmaz serisi

Paket Boyu : A, B, C, D

Kutup Sayisi

2:2 kutuplu 3000 d/d

4:4 kutuplu 1500 d/d

6:6 kutuplu 1000 d/d

D: dahlander 4/2 kutuplu sabit tork 1500/3000 d/d
E: dahlander 4/2 kutuplu karasel tork 1500/3000 d/d
F: dahlander 8/4 kutuplu sabit tork 750/1500 d/d
G: dahlander 8/4 kutuplu karasel tork 750/1500 d/d
S: ayri sargili 6/4 kutuplu 1000/1500 d/d

T: ayni sargili 12/4 kutuplu 500/1500 d/d

U: ayn sargili 12/2 kutuplu 500/3000 d/d

Z: 12 kutuplu 500 d/d

Govde Boyu
S: Kisa

M: Orta

L: Uzun

Gévde Buytklugu : 71, 80, 90, 100, 112, 132, 160, 180
Ayak tabanindan Mil ekseninin ylksekligi (mm)

Temel Motor Tipi

EL : Aliminyum gévdeli standart motorlar
EG : Pik gévdeli standart motorlar

EC : Aluminyum gévdeli kompakt motorlar
ED : Pik gévdeli kompakt motorlar

Motor Verimlilik sinifi:
1: IE1
2:1E2
3:1E3




TEKNIK BILGILER

URUN TiP KODLARI

00

Elektriksel Ozellikler

AA..ZZ gerilim, frekans ve elektriksel donanim

2. Karakter : ilave elektriksel donanimlar
0O: Standart donanim, ilave donanim yok
A: Termistérlt motor

B: Isitici motor

C: Termostatli

K: Termistorld ve Isiticil Motor

1. Karakter: Gerilim ve Frekans

: 230/400V 50Hz

: 400/690V 50Hz

: 240/415V 50Hz

: 415/720V 50Hz

: 220/380V 60Hz Standart Giic
: 380/660V 60Hz Standart Giic
: 220V 60Hz

: 290/500V 50Hz

: 220/380V 60Hz 1,16 kat Glic
: 380/660V 60Hz 1,16 kat Glic

T T IOTMMUO >




PERFORMANS VE BOYUTLAR

ELEKTRIKSEL OZELLIKLER 400V 50Hz 3000 d/d IE2
Tam Yik Degerleri Kalkis Degerleri
S Devrilme = Atalet B3
3 Ti 5 : Gug o Momenti | Momenti Moto'r S?s "
% ip Gug¢ | Devir | Akim [ Moment Faktoril Verim % n Akim | Moment Agirhg Seviyesi
© kW | d/d A Nm Cosp  4/4 3/4 1/2 | Ix/In  MA/My  M/My | kgm2 kg dB(A)
2ELO7IM2A 1 0,37 | 2805 | 0,90 | 1,26 0,80 |742|745/725] 50 2,5 2,8 0,00067 | 5,5 54
2ELO7TM2B | 0,55 | 2800 | 1,25 1,87 0,84 758770760 | 50 2,4 2,7 0,00086 | 6,3 54
S 2ELOBOM2A | 0,75 | 2850 | 1,67 2,51 0,83 780 790|775 | 57 2,5 3,0 0,00120 | 8,7 56
g 2ELO8OM2B | 1,10 | 2850 | 2,36 | 3,69 0,84 80,1 |81,3/80,7| 58 2,7 3,1 0,00140 | 9,7 56
Q| 2ELO90S2A | 1,50 | 2880 | 3,19 | 4,98 0,83 81,8 826/820| 60 2,4 3,1 0,00200 | 14, 60
2ELO90L2B | 2,20 | 2860 | 4,48 | 7,35 0,85 [83,2/850(850| 60 2,6 3,1 0,00220 | 15,5 60
2EL100L2B | 3,00 | 2900 | 5,80 | 9,88 0,88 84,8 852847 70 2,6 3,4 0,00460 | 20,8 63
2ELT12M2A | 4,00 | 2910 | 7,50 | 13,13 0,89 |86,5|871(868| 70 2,4 3,6 0,00850 | 25,7 66
2EL132S2A | 5,50 1 2930 | 10,20 | 1793 | 0,89 874|878 870 75 2,4 3,7 0,01900 | 41,0 68
K | 2EL132S2B | 7,50 | 2925 | 13,60 | 24,50 | 0,90 885|888 (886 76 2,6 3,7 0,02200 | 45,2 68
g 2EG160M2A [11,00| 2940 | 19,70 | 35,73 | 0,90 [89,4|89,6 882 | 74 2,4 3,5 0,04400 | 106,6 70
S | 2EG160M2B 15,00/ 2935 | 27,20 | 48,80 | 0,88 90,3 90,7 90,7 | 7,0 2,5 3.4 0,05300 | 112,8 70
2EG160L2C 118,50| 2935 | 32,20 | 60,19 091 1911 91,5/910| 82 2,9 3,8 0,06200 | 130,2 70
2EG180M?2A 22,00/ 2955 | 39,00| 71,00 | 0,89 |91,4 916 90,6 | 79 2,6 3,6 0,07100 | 162,6 70
u ELEKTRIKSEL OZELLIKLER 400V 50Hz 1500 d/d IE2
Tam Yiik Degerleri Kalkis Degerleri
S Devrilme = Atalet B3
= T : q Gig o Momenti  Momenti Motour Ses
% ip Gli¢ | Devir - Akim | Moment Faktoril Verim % n Akim | Moment Agirhg Seviyesi
© kW | d/d A Nm Cosp | 4/4 3/4 1/2 | Ix/In  MA/My M/My | kgm2 kg dB(A)
2ELO7TM4B | 0,25 | 1425 | 0,71 1,68 0,69 | 740735705 4,4 2,0 3,0 0,00080 | 59 46
2ELO7IM4C | 0,37 | 1425 | 1,00 | 2,47 0,70 | 761 |755|71,5| 4,6 2,0 3,0 0,00096 | 6,7 46
S 2ELO8OM4B | 0,55 | 1440 | 1,45 | 3,65 0,71 771 76,7750 | 52 2,0 3,0 0,00180 | 9,7 50
g 2ELOBOMA4C | 0,75 | 1440 | 1,89 | 4,97 0,72 |79,6 792|770 | 5,2 2,0 3,0 0,00220 | 10,5 50
Q| 2ELO90S4B | 1,10 | 1440 | 2,60 | 7,30 0,75 181,4/81,4/805| 56 2,2 3,1 0,00320 | 14,4 52
2ELO90L4C | 1,50 | 1440 | 3,40 | 9,95 0,77 182,8/83,0/820| 60 2,3 3.2 0,00390 | 17,2 52
2EL100L4B | 2,20 | 1445 | 4,85 | 14,60 | 0,78 84,3853 /842 60 2,1 3.2 0,00800 | 22,7 54
2EL100L4C | 3,00 | 1440 | 6,42 | 19,89 | 0,79 |855 (857|846 | 6,3 2,3 3,1 0,01100 | 24,2 54
2EL112M4C | 4,00 | 1450 | 8,20 | 26,35 | 0,81 [86,8 874 86,5| 6,6 2,5 3,4 0,01300 | 32,0 58
2EL132S4B | 5,50 1455 | 11,05 36,00 | 0,82 | 877 88,6|/880| 6,7 2,6 3.2 0,03000 | 47,8 62
S | 2EL132M4C | 7,50 | 1460 | 1500 | 49,00 | 0,81 |88,7 89,0890 | 70 2,7 3,3 0,03500 | 54,8 62
g 2EG160M4B |11,00| 1465 | 21,30 | 71,70 | 0,83 [89,8 |90,3 /89,5| 6,9 2,4 3,0 0,06800 | 113,6 65
S | 2EG160L4C 15,00| 1460 | 28,80 | 98,12 | 0,83 | 90,6 | 91,3909 6,9 2,6 3,0 0,08500 | 131,9 65
2EG180M4B 18,50 1465 | 34,90 | 120,60 | 0,84 91,2 91,5 91,4 | 6,9 2,5 3,0 0,12600 | 157,6 65
2EG180L4C 22,00/ 1465 | 41,40 | 143,40 | 0,84 | 916 | 91,7 | 91,5 | 7] 2,6 3.2 0,14000 | 174,4 65




TEKNIK BILGILER

ELEKTRIKSEL OZELLIKLER 400V 50Hz 1000 d/d IE2
Tam Yk Degerleri Kalkis Degerleri
S Devrilme = Atalet B3
£ 7 q Gug q Momenti Momenti l\@oto~r S.es 8
= Tip Gli¢ | Devir  Akim 'Moment Faktoril Verim % n Akim  Moment Agirhg Seviyesi
[}
© kW | d/d A Nm Cosp 4/4 3/4 1/2 I/l Ma/My | M¢/My | kgm2 kg dB(A)
2ELO7TM6BB | 0,18 | 920 | 0,60 | 1,87 0,67 |64,5/630/|570 | 3,2 1,9 2,3 0,00075 | 59 42
2ELO7IMBC | 0,25 | 920 | 0,78 | 2,59 0,69 66,5660 610/ 3,3 1,9 2,3 0,00092 | 6,6 42
S 2ELOBOMBA | 0,37 | 925 | 1,08 | 3,82 069 (71,4 |71,5/700| 4,0 2,0 2,6 0,00190 | 91 45
g 2ELO8OM6B | 0,55 | 932 | 1,50 | 5,64 0,72 |73,5,740 710 | 4,22 2,1 2,6 0,00240 | 9,9 45
Q| 2ELO90S6A | 0,75 | 940 | 2,00 | 7,62 0,71 1759 1761|731 4] 2,0 2,6 0,00360 | 13,3 48
2ELO90L6B | 1,00 | 940 | 2,90 | 11,18 0,70 | 781 783|750 4,3 2,1 2,6 0,00400 | 14,8 48
2EL100LGA | 1,50 | 950 | 3,72 | 1500 | 0,73 79,8 80,2 795| 4,5 2,1 2,6 0,01000 | 20,2 52
2ELT12MBA | 2,20 | 960 | 5,32 | 21,90 | 0,73 |81,8 1820815 53 2,1 2,7 0,01400 | 25,0 56
2EL132S6A 3,00 970 | 6,85 | 29,60 | 0,76 /83,3 /84,0(830 | 56 2,0 2,8 0,02800 | 42,0 60
K | 2EL132M6B | 4,00| 970 | 8,80 | 39,38 | 0,77 852 857|853 52 2,1 2,6 0,03400 | 46,0 60
g 2EL132M6C | 5,50 | 965 | 12,00 | 54,40 | 0,77 86,0 872|870 | 57 2,1 2,7 0,03900 | 51,0 60
Q | 2EG160M6B | 7,50 | 972 | 16,30 | 73,68 | 0,76 | 87,2 881877 | 56 2,4 2,7 0,07900 | 113,2 63
2EG160L6D 11,00/ 970 | 22,95| 108,30 | 0,78 88,7 /90,0899 | 6,0 2,5 2,9 0,10500 | 136,1 63
2EG180L6D [15,00f 975 | 31,00 | 146,90 | 0,78 89,7 190,590,2 | 6,2 2,5 2,9 0,18000 | 175,2 64




PERFORMANS VE BOYUTLAR

ELEKTRIKSEL OZELLIKLER 400V 50Hz 3000 d/d IE3
Tam Yik Degerleri Kalkis Degerleri
S Devrilme  Atalet B3
= Ti 7 ; Gug o Momenti  Momenti l\@otour S?S "
= ip Gu¢  Devir | Akim  Moment Faktdril Verim % n Akim  Moment Agirhg Seviyesi
[0}
© kW | d/d A Nm Cosp | 4/4  3/4 1/2 | /Iy MA/My M/My | kgm2 kg dB(A)
3ELO7IM2B | 0,37 | 2830 | 0,86 | 1,25 081 766 770750 6,0 2,8 3,0 0,00086 | 6,2 53
3ELO7IM2C | 0,55| 2830 | 1,19 1,86 0,84 |79,4180,2|788 | 6, 2,9 3,3 0,00096 | 7,2 53
S 3ELO8OM2B | 0,75 12880 | 1,59 | 2,49 0,84 80,7 820|815 6,7 3,0 3,6 0,00140 | 9,6 54
g 3ELOBOM2C | 1,10 | 2880 | 2,26 | 3,64 0,85 |82,7/830(824| 68 3,1 3,8 0,00165 | 10,9 54
Q| 3ELO90S2B | 1,50 | 2900 | 2,97 | 4,94 0,86 84,8 854842 76 3,1 3,9 0,00220 | 15,6 59
3ELO90L2C |2,20| 2900 | 4,25 | 7,24 0,87 |859 86,8861 | 72 3,0 3.8 0,00310 | 17,0 59
3EL100L2C | 3,00 2915 | 5,58 | 9,83 0,89 | 871876869 79 3,0 4, 0,00540 | 23,3 62
3EL112M2C | 4,00 | 2915 | 7,28 | 13,10 0,90 | 88,1 88,8/882 75 2,6 3,9 0,01100 | 29,1 65
3EL132S2B | 5,50 2945 | 990 | 1783 | 0,90 /89,2890 88,6 | 89 2,9 3,9 0,02200 | 44,4 67
& | 3ELI32S2C | 7,50 | 2945 | 13,20 | 24,32 | 091 |901 905|897 | 84 2,6 4,0 0,02900 | 51,5 67
g 3EG160M2B |11,00| 2950 | 19,70 | 3560 | 0,88 |91,2 | 91,0 |90,5| 8,0 2,6 3,9 0,05300 | 113,6 69
S [3EG160M2C 15,00 2950 | 25,90 48,55 | 0,91 91,9 921|916 89 3,1 4,2 0,06200 | 131, 69
3EG160L2D 118,50 2945 | 31,70 | 60,00 | 0,91 [92,492,7/92,3| 89 3,1 4,2 0,07000 | 135,2 69
3EG180M2B |22,00/ 2957 | 38,10 | 71,05 | 0,90 92,7 1929|920 | 8,6 2,6 3,9 0,08200 | 178,2 70
u ELEKTRIKSEL OZELLIKLER 400V 50Hz 1500 d/d IE3
Tam Yuk Degerleri Kalkis Degerleri
S Devrilme Atalet B3
£ Ti ( i G i @ Momenti Momenti Motor Ses
% ip Gli¢ | Devir  Akim 'Moment Faktori Verim % n Akim  Moment Agirhg Seviyesi
© kW | d/d A Nm Cosp | 4/4  3/4 1/2 | I/l MA/My M/My | kgm2 kg dB(A)
3ELO7IM4C | 0,25 1435 | 0,67 | 1,66 0,71 /76,0 754|715 54 2,2 3,0 0,00096 | 6,8 45
3ELO7IM4D | 0,37 | 1435 | 0,97 | 2,46 0,70 |78,5|78,2|750| 5,5 2,2 3,1 0,00120 | 7,5 45
S 3ELOBOM4C | 0,55 1450 | 1,34 | 3,62 0,73 /80,8804 770 | 59 2,1 3,1 0,00220 | 10,5 50
g 3ELO8OM4D | 0,75 | 1450 | 1,77 | 4,94 0,74 182,5/82,3/800 | 6,2 2,5 3,4 0,00360 | 11,6 50
Q| 3ELO90S4C | 1,10 | 1450 | 2,46 | 7,25 0,76 84,5/84,3/820| 70 2,6 3,6 0,00390 | 16,3 51
3ELO90L4D | 1,50 | 1450 | 3,30 | 9,88 0,77 185,3/852/830 | 72 2,8 3,8 0,00480 | 18,0 51
3EL100L4C | 2,20 1450 | 4,65 | 14,49 | 0,79 86,7872 860 | 72 2,8 3,6 0,01100 | 24,4 53
3EL100L4D | 3,00 1450 | 6,26 | 19,76 | 0,79 877 (880 870 | 7.2 2,8 3,6 0,01300 | 26,7 53
3ELT12M4D | 4,00 | 1460 | 8,05 | 26,16 0,81 88,6884 875| 74 2,8 3,8 0,01500 | 33,9 58
3EL132S4C | 5,50 | 1460 | 10,65 | 36,00 | 0,83 |89,6 90,2 900 74 2,8 3,4 0,03500 | 53,4 61
S | 3EL132M4D | 7,50 | 1465 | 14,40 | 48,90 | 0,83 |90,4 90,4 894 | 79 3,0 3,8 0,04200 | 59,5 61
g 3EG160M4C [11,00| 1470 | 21,00 | 71,46 | 0,83 91,4 (91,7 910 | 76 2,8 3,3 0,08500 | 127,4 63
S | 3EG160L4D 15,00| 1470 | 28,70 | 97,45 | 0,82 | 921 92,4919 | 7.8 2,8 3,6 0,09500 | 136,4 63
3EG180M4C 18,50 1475 | 3500 | 119,80 | 0,82 92,6 (93,2 929 | 77 3,0 3,3 0,14000 | 173,2 64
3EG180L4D 22,000 1470 | 41,40 | 142,92 | 0,82 [93,093,7/93,7| 8,0 3,0 3,4 0,16000 | 186,8 64




TEKNIK BILGILER

ELEKTRIKSEL OZELLIKLER 400V 50Hz 1000 d/d IE3
Tam Yiik Degerleri Kalkis Degerleri
S Devrilme = Atalet B3
E Ti (i i Gug i ® Momenti Momenti Motor Ses
% ip Gli¢ | Devir  Akim 'Moment Faktoril Verim % n Akim  Moment Agirhg Seviyesi
© kW | d/d A Nm Cosp 4/4 3/4 1/2 /Iy Ma/My | M¢/My | kgm2 kg dB(A)
3ELO7IMBC | 0,18 | 930 | 0,55 | 1,85 0,69 1680|674 /626 /| 3,6 2,0 2,4 0,00092 | 6,7 41
3ELO7IM6BD | 0,25 930 | 0,77 | 2,57 0,67 |70,0|69,7|66,0| 3,6 2,2 2,5 0,00105 | 7,5 41
S 3ELO8OMGB | 0,37 | 930 | 1,03 | 3,80 0,70 | 74,0 1738700| 44 2,1 2,6 0,00240 | 9,8 43
g 3ELOBOMGC | 0,55 | 935 | 1,47 | 5,62 0,70 | 772 773|744 4,3 2,2 2,7 0,00270 | 10,6 43
Q| 3ELO90S6B | 0,75 945 | 196 | 7,58 0,70 |789 795|776 | 4,7 2,2 2,7 0,00400 | 14,6 46
3ELO90L6C | 1,00 | 940 | 2,75 | 11,20 0,71 181,0/808 (794 | 50 2,2 2,7 0,00480 | 17,0 46
3EL1O0L6GB | 1,50 | 955 | 3,50 | 1500 | 0,75 |82,5/82,7 814 | 53 2,1 2,8 0,01400 | 22,5 50
3ELT12MBB [ 2,20 | 965 | 495 | 21,70 | 0,76 |84,384,5/83,5 55 2,2 3,0 0,01900 | 27,2 56
3EL132S6B | 3,00 970 | 6,55 | 29,40 | 0,77 |856 855845 6,2 2,1 3,0 0,03400 | 46,5 58
& | 3EL132M6C | 4,00| 970 | 8,52 | 39,40 | 0,78 86,8 | 870|855 62 2,2 3,0 0,03900 | 51,0 58
g 3EL132M6D | 5,50 | 970 | 11,55 | 54,15 0,78 |88,0/889/88,5| 6,2 2,2 3,0 0,04200 | 56,0 58
S [3EGI60MED | 7,50 | 972 | 15,55 | 73,68 | 0,78 | 89,1 89,4 (884 6,3 2,6 3,0 0,10500 | 134,8 61
3EG160L6E 11,000 972 | 22,90 108,07 & 0,77 90,3909 /90,5| 6,6 2,9 3.3 0,13000 | 143,6 62
3EG180L6E 15,000 975 |30,80| 146,92 « 0,77 91,2 91,6 | 910 | 6,7 2,9 3,1 0,20000 | 187,2 63




PERFORMANS VE BOYUTLAR

BOYUTLAR B3
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Gévde m 2
Buyukliga | D E L AC H HE  HD F GA DB | C | oK B BB HA | AA A AB
071 14 | 30 | 241 | 137 71 | 112 1183 | 5 16 | M5 | 45 7 90 | 110 3 19 | 112 |1 128
080 19 | 40 | 274 | 155 | 80 | 121 | 201 | 6 | 21,5 M6 | 50 10 | 100 | 122 3 23 | 125 | 147
090S 24 | 50 | 325|176 | 90 | 133 | 223 | 8 27 | M8 | 56 10 | 100 | 151 4 27 | 140 | 166
090L 24 | 50 | 325 | 176 | 90 | 133 | 223 | 8 27 | M8 | 56 10 | 125 | 151 4 27 | 140 | 166
100 28 | 60 |370,5| 193 | 100 | 147 | 247 | 8 31 | M10 | 63 12 | 140 | 1770 | 4 31 |1 160 | 191
112 28 | 60 | 391 | 215 | 112 | 158 | 270 | 8 31 | M10| 70 12 | 140 | 1777 | 4 36 | 190 | 215
132S 38 | 80 | 495 | 257 132 | 179 | 311 | 10 41 | M12 | 89 12 | 140 | 212 5 34 | 216 | 246
132M 38 | 80 | 495 | 257 | 132 | 179 | 311 | 10 41 | M12 | 89 12 1178 | 212 | 5 34 | 216 | 246
160M 42 | 110 | 605 | 316 | 160 | 224 | 384 | 12 | 45 | M16 | 108 | 14,5| 210 | 323 | 15 | 49,5 254 | 295
160L 42 | 110 | 605 | 316 | 160 | 224 | 384 | 12 | 45 | M16 | 108 | 14,5 | 254 | 323 | 15 |49,5| 254 | 295
180M 48 | 110 | 693 | 354 | 180 | 240 | 420 | 14 | 51,5 M16 | 121 | 14,5] 241 | 319 | 15 | 50 | 279 | 324
180L 48 | 110 | 693 | 354 | 180 | 240 | 420 | 14 | 51,5| M16 | 121 | 14,5279 | 319 | 15 | 50 | 279 | 324

[1]Tolerans 28mm'ye kadar "j6" 28mm tzeri "k6" TS EN 50347
[2]Tolerans "-0.5mm" TS EN 50347




TEKNIK BILGILER

BOYUTLAR B14 - B34
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Baoiies D NT P E T LA L AC S M H HEHD F GA DB C @K B BB HA AA A AB
071 14| 70 106.5|30|2,5 12| 241 |137| M6 | 85| 71 |112]183| 5| 16 | M5 |45 7 |90 |110| 3 | 19 | 112|128
080 11980 |118,5 40| 3 |12| 274 [155| M6 |100| 80 | 121|201| 6 | 21,5| M6 |50 | 10 [100[122| 3 | 23 | 125147
090S | 24|95 [136,5|50| 3 |15| 325 176 | M8 | 115| 90 | 133,223/ 8 | 27 | M8 |56 | 10 |100|151| 4 | 27 | 140|166
090L | 24| 95 |136.550| 3 |15| 325 |176 | M8 |115| 90 |133]223| 8 | 27 | M8 | 56 | 10 [125|151| 4 | 27 |140]166
100 |28 110 159.5|60|3,5 17 | 370,5193 | M8 |130 100|147 247 8 | 31 |M10|63 | 12 |140 170| 4 | 31 |160 191
12 |28/110[159,5(60(3,5/17 | 391 |215 | M8 |130| 112 |158|270| 8 | 31 |M10|70 | 12 [140[177] 4 | 36 |190|215
1325 |38]130| 200 |80|3,5/20| 495 |257|M10|165(132 /179|311 10| 41 | MI12|89 | 12 |140|212| 5 | 34 | 216|246
132M |38[130| 200 |803,5|20| 495 [257 | M10 | 165|132 (179|311 | 10| 41 |M12|89 | 12 [178|212| 5 | 34 | 216|246
160M | 42]180 | 250 |110| 4 30| 605 |316 | M12 | 215|160 224|384| 12| 45 | M16|108 14,5 210|323 15 |49,5 254|295
160L | 42|180 | 250 [110| 4 |30| 605 |316 | M12 | 215|160 | 224|384|12| 45 | M16 108 14,5254 | 323| 15 |49,5| 254|295

[1] Tolerans 28mm'ye kadar "j6" 28mm Uzeri "k6" TS EN 50347
[2] Tolerans "j6" TS EN 50347
[3] Tolerans "-0.5mm" TS EN 50347




PERFORMANS VE BOYUTLAR

BOYUTLARB5-B35
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Gévde | 1 @ 3]

Bayuklagal D | N B E' T LA L AC S M H HE HD F GA DB C ©OK B BB HA AA A AB
071 |14 /110 | 160 [30/3,5/8 | 241 [137 | 10 [130| 71 |112/183| 5| 16 | M5 45| 7 |90 110 | 3 |19 |112 128
080 |19/130| 200 |40 3,5(12| 274 [155| 12 |165| 80 | 121|201 6 |21,5| M6 | 50| 10 |100 122 | 3 | 23 |125 147
090S | 241130 200 |50(3,5/12| 325 176 | 12 |165| 90 133/223| 8 | 27 | M8 | 56| 10 |100 151 | 4 | 27 | 140|166
090L [24/130| 200 [50|3,5(12| 325 (176 | 12 |165| 90 [133|223| 8 | 27 | M8 | 56| 10 |125|151 | 4 | 27 |140 166
100 |28]180 | 250 60 151370,5/193 | 14,5 215100147247 8 | 31 |M10| 63| 12 [140|170 | 4 | 31 | 160|191
112 128180 | 250 |60 15| 391 [215|14,5|215| 112158270, 8 | 31 |M10|70 12 |140|177 | 4 |36 |190|215
132S |38|230| 300 |80 20| 495 257 114,5/265(132/179311 10| 41 |M12 89| 12 |140|212| 5 | 34 | 216|246

132M |38 230| 300 80 20| 495 (257 114,5|265(132|179|311 | 10| 41 |M12|89| 12 |178 (212 | 5 | 34 | 216 246

160M |42 250| 350 |110 20| 605 316 18,5|/300|160|224|384| 12| 45 | M16108|14,5/ 210 |323 | 15 |49,5/ 254|295

160L | 42250 350 (110 20| 605 [316|18,5|300|160|224|384| 12| 45 | M16|108|14,5 254|323 | 15 |49,5| 254|295

180M 48 250| 350 |110 14| 693 |35418,5|300|180 (240420 14| 51,5/ M16 |121 14,5241 |319 | 15 | 50 | 279|324

[Sa RN, NN, B ING, I NN AN I N AN

180L |48 250 350 (110 14 | 693 [354|18,5|300 180|240 42014 | 51,5| M16 |121|14,5/279 319 | 15 | 50 | 279324

[1] Tolerans 28mm'ye kadar "j6" 28mm lzeri "k6" TS EN 50347
[2] Tolerans "j6" TS EN 50347
[3] Tolerans "-0.5mm" TS EN 50347




RADYAL YUKLER

YATAY MONTAJ - izin Verilen Radyal Yiik Degerleri
Montaj Pozisyonlari IM: B3, B5, B6, B7, B8, B14, B34, B35
Fa=0
Govde Fr, Froax
Biiyiikligu
==k =0
2 Kutup Fr, Froax
3000 d/d [N] [N]
71 380 340
80 640 550
90 750 660
100 1000 900
112 1000 910
132 1520 1220
160 2800 2300
180 3250 2650
4 Kutup FrO Frmax
1500 d/d [N] [N]
71 520 440
80 800 700
90 950 800
100 1300 1100
112 1300 1100
132 1950 1600
160 3300 2500
180 4100 3400
6 Kutup Fr, Froax
1000 d/d [N] [N]
71 580 500
80 870 800
90 1090 900
100 1500 1250
112 1500 1250
132 2200 1800
160 4050 3200
180 4720 3830
Mil lizerinde olusan radyal yiik (Fr): izin verilebilir radyal yiikiin (Fr, ) diizeltiimesi:
Mil Gzerinde olusan radyal yiik asagdidaki formulle hesaplanabilir. Mil Gzerine etki eden radyal yuk x ve X, noktalari arasinda ise izin
Hesaplanan radyal ylkin tablolarda izin verilen degerlerden buylk verilen deger asagdidaki formulle duzeltilmelidir.
olmamasi gerekir (F; < Fr, ). Blyuk olmasi durumunda litfen bize
daniginiz. X
Fo=k 10" V) s i)
% D-n
P: Motor Giicii (kW) 8
D: Kasnak Capi (mm) —— L
n: Motor Devri (d/d) Fry
k: Radyal Yik Katsayisi Fr max ! Fro
« Diiz disli, kiigiik hizlarda zincir digli = 2,1 ;-’_‘»
= Triger kayis = 2,5
=V ve gerdirme makarali kayis = 5 —
E

Fr < Fr,: Mil Gizerinde olusan radyal yiik izin verilebilir maksimum radyal yiikten kiiglik olmalidir.

Fa: Mile etki eden eksenel ylik

Fr, - Mil faturasinda izin verilebilir maksimum radyal yik

Froax : Mil ucunda izin verilebilir maksimum radyal yik

izin verilebilir yiik hesaplamalari rulman émdrleri ISO 281’e gére L1 20000 saat alinarak yapilmistir.




EKSENEL YUKLER

YATAY MONTAJ - izin Verilen Eksenel Yiik Degerleri
Montaj Pozisyonlan IM: B3, B5, B6, B7, B8, B14, B34, B35
Basma Cekme
Fr=0 Fr=Fr, Fr=Fr_., Fr=0
Govde Fro Frmax
Biiyuklugu
Fa, Fa Fa ﬁ%B
S | 2=
2 Kutuplu Fa, Fa, Fa, Fa,
3000 d/d [N] [N] [N] [N]
71 110 110 110 250
80 190 190 190 400
90 210 210 210 440
100 270 270 270 620
112 270 270 270 620
132 380 380 370 940
160 2280 1060 1020 1800
180 2660 1250 1250 2100
Basma Cekme
4 Kutuplu
1500 d/d Fa; Fa, Fa, Faj
[N] [N] [N] [N]
71 110 110 110 380
80 190 190 190 590
90 210 210 210 650
100 300 300 300 870
112 300 300 300 900
132 400 400 400 1350
160 2280 1400 1400 2570
180 2660 1570 1500 3000
Basma Cekme
6 Kutuplu
1000 d/d Fa, Fa, Fa, Fa,
[N] [N] [N] [N]
71 110 110 110 450
80 190 190 190 720
90 210 210 210 810
100 290 290 290 1090
112 290 290 290 1090
132 380 380 380 1620
160 2480 1540 1520 3000
180 2750 1780 1700 3500

Fa,: izin verilebilir maksimum eksenel yiik

Fr: Mile etki eden radyal kuvvet

Fry = Mil faturasinda izin verilebilir maksimum radyal ylik

Frmax : Mil ucunda izin verilebilir maksimum radyal yik

izin verilebilir yiik hesaplamalari rulman émiirleri 1ISO 281’e gére L, 20000 saat alinarak yapilmistir.




EKSENEL YUKLER

DIKEY MONTAJ — Mil Yukari - izin Verilen Eksenel Yiik Degerleri
Montaj Pozisyonlar IM: V3, V6, V19, V35, V37
Basma
Fr=0 Fr =Fr, Fr=Fr, ., Fr=0
Gévde Fao Fao Fa‘i:r Fa,
Biiyiikligii -
Fr,
2 Kutuplu Fa, Fa, Fa, Fa,
3000 d/d [N] [N] [N] [N]
71 100 100 100 290
80 170 170 170 460
90 180 180 180 520
100 250 250 250 680
112 250 250 250 680
132 300 300 300 1100
160 2080 680 690 2160
180 2410 780 770 2570
Basma Cekme
4 Kutuplu
1500 d/d Fa, Fa, Fa, Fa,
[N] [N] [N] [N]
71 95 95 95 390
80 160 160 160 580
90 170 170 170 660
100 210 210 210 930
112 210 210 210 930
132 240 240 240 1500
160 2500 1150 1150 2160
180 2900 1250 1250 2570
Basma Cekme
6 Kutuplu
1000 d/d Fa, Fa, Fa, Fa,
[N] [N] [N] [N]
71 95 95 95 480
80 160 160 160 780
90 170 170 170 880
100 230 230 230 1180
112 210 210 210 1200
132 250 250 250 1850
160 2980 1360 1260 3300
180 3400 1560 1560 3800

Fa,: izin verilebilir maksimum eksenel yiik

Fr: Mile etki eden radyal kuvvet

Fry : Mil faturasinda izin verilebilir maksimum radyal yik
Frmax : Mil ucunda izin verilebilir maksimum radyal yiik

izin verilebilir yiik hesaplamalari rulman émiirleri ISO 281’e gore L h1o 20000 saat alinarak yapilmigtir.




EKSENEL YUKLER

DIKEY MONTAJ — Mil Asag - izin Verilen Eksenel Yiik Degerleri
Montaj Pozisyonlari IM: V1, V5, V15, V17, V18
Basma
Fr=0 Fr =Fr, Fr=Fr., Fr=0
Fr,
Govde
Buyukligi Fr
Fa, Fa, Fa, Fao
2 Kutuplu Fa, Fa, Fa, Fa,
3000 d/d [N] [N] [N] [N]
71 130 130 130 260
80 220 220 220 420
90 250 250 250 450
100 330 330 330 560
112 340 340 340 560
132 490 490 490 820
160 2600 1300 1280 1650
180 3070 1550 1550 1900
Basma Cekme
4 Kutuplu
1500 d/d Fa, Fa0 Fa0 Fa0
[N] [N] [N] [N]
71 130 130 130 370
80 220 220 220 580
90 260 260 260 620
100 380 370 370 810
112 410 400 400 810
132 580 570 570 1180
160 3500 1850 1840 2200
180 4000 1980 1950 2600
Basma Cekme
6 Kutuplu
1000 d/d Fa, Fa, Fa, Fa,
[N] [N] [N] [N]
71 130 130 130 440
80 220 220 220 720
90 250 250 250 770
100 360 360 360 1030
112 390 390 390 1000
132 560 560 560 1450
160 3100 1920 1900 2800
180 3600 2260 2250 3300

Fa,: Izin verilebilir maksimum eksenel yiik

Fr: Mile etki eden radyal kuvvet

Fry : Mil faturasinda izin verilebilir maksimum radyal ytk
Frmax : Mil ucunda izin verilebilir maksimum radyal yiik
Izin verilebilir yiik hesaplamalari rulman émiirleri 1ISO 281’e gére Lo 20000 saat alinarak yapilmistir.
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